1. MFNetDisk — Guia Completa para VTS

Este documento pretende explicar cdmo crear en nuestra instalacién, un sistema de
robética virtual utilizando una herramienta llamada MFNetDisk, disponible para descarga en

http://www.mfnetdisk.com

Esta herramienta emula de una manera muy eficaz, un sistema de volimenes de disco
3390 utilizando la pila TCP/IP, asi como un sistema de almacenamiento en cinta 3490, tanto
MTL (libreria de cintas robotizada, como si fuera una 3494), como unidades standalone —
drives- (No-MTL).

Este documento se centrara en la instalacion de la parte de cintas, con el fin de crear
un Virtual Tape Server o VTS (como los B18, o B20 en la familia IBM 3494 VTS).

1.1 Introduccion a MFNetDisk

MFNetDisk es una aplicacion escrita y disponible en la Web por Shai Hess, y se puede

obtener de http://www.mfnetdisk.com

Esta aplicacion, utilizando un tanel basado en TCP/IP, emula con total precision y
rendimiento (dependiendo del ancho de banda de comunicaciones TCP/IP) dispositivos de
discos y/o cintas, de forma que pueden coexistir en nuestra instalacion de discos reales, este
equipamiento para guardar datos, mucho mas econémico ya que se monta en un servidor

normalito Wintel que utiliza su almacenamiento propio. Vendria a parecerse a un servicio NFS.

Pero ademas de esto, este sistema montado en otro servidor remoto, nos permite
replicar datos asincronamente y de ese modo, disponer de salvaguarda de todos los datos que
MFNetDisk ofrece al entorno mainframe.Para mas informacién, consultar la web

http://www.mfnetdisk.com con el fin de leer todas las posibilidades que tiene ste producto.

Pero en este caso concreto, solo vamos a utilizar una PEQUENISIMA funcion que

ofrece nuestra aplicacion, que sera la de actuar como un VTS o un Virtual Tape Server.

NOTA: Este documento NO pretende sustituir el actual sistema VTS que puedas tener
instalado en tu entorno, ya sea un IBM 3494 VTS B18, B20, etc, sino que es una aplicacion que

ofrece un funcionamiento ANALOGO (salvo por las cintas “stacked” propias de un VTS).

Una vez registrado en la pagina, procederemos a descargar el producto, que es un ZIP.
En su interior, vemos que existen varias carpetas, ya que por su filosofia, es un entorno cliente-

servidor.

Por una parte, se instala en un equipo con Windows que sera quien sirva el espacio de
almacenamiento de cintas o discos que MFNetDisk va a ofrecer como espacio libre para uso
del mainframe, por lo que dependiendo de los datos a manejar, nuestro disco duro del servidor

Windows necesitard mas o menos capacidad.



Por otra parte, existe una parte que se debe instalar en el mainframe, que servira de
nexo de unién entre la parte del servidor Windows y el z/OS, y creara el peer TCP/IP que

“hablara” con el servidor Windows.

Por tanto, pasaré a explicar paso a paso como se instala el MFNetDisk, y
posteriormente, como realizar una configuracion desde cero, incluyendo la habilitacion del

OAM, DFSMS y RMM para toda la gestion de las cintas de robotica “virtual”.

Este documento, SOLO tratard de habilitar la parte del almacenamiento en cinta, el
almacenamiento en disco y todas sus posibilidades lo dejaré para un articulo posterior. Cabe
decir que MFNetDisk por el momento, SOLO emula cintas 3490E con tecnologia de 36 pistas,

esto es importante tenerlo en mente para cuando toque definir el sistema en z/OS.

1.2 Instalacion MFNetDisk

Para instalar MFNetDisk debemos instalarlo en dos sitios: Uno, el propio z/OS que
utilizara los servicios, mediante una started task que estara siempre en memoria. Y dos, el
servidor Windows donde se alojaran los datos de cintas y discos y donde configuraremos todo

el proceso.

Por tanto, lo primero una vez descargado el producto desde http://www.mfnetdisk.com

sera descomprimirlo en nuestro equipo Windows que hara de servidor de almacenamiento,

creandose varias carpetas.

1.2.1 Instalaciéon en z/OS

Lo primero de todo es subir al z/OS dos ficheros con extension XMI que estan dentro
de la carpeta MVSFiles. Los ficheros en cuestion son MPC.VXXX.LOAD.XMI vy
MPC.VXXX.SAMPLIB.XMI, siendo XXX el nimero de version. En la escritura de este manual,

la version era la 013.

Un fichero XMl es un fichero de formato XMIT, de transmisién estandar que agrupa en
su interior uno o mas ficheros (como el TAR en Unix), por tanto, su contenido tendra todas las

utilidades y miembros necesarios para el correcto funcionamiento de MFNetDisk.

Para subir los ficheros al z/OS, podemos utilizar varios métodos, como FTP, pero por
seguridad en la reserva de datasets FB, usaremos el File Transfer que viene con la emulacion
de terminal 3270 del IBM Personal Communications. Para ello, seguiremos los siguientes

pasos:

1.- Situarnos en el ISPF en la opcion 6 — Commands, y a continuacion, pulsar el icono

Enviar archivos al sistema principal tal y como se muestra la siguiente figura:
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S Eriviar archivos al siskema principal

Archivo  Edicion  Mista Comuricacidn  Acciones  Yentana Ayuda
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ISPF Command Shell
Enter TS0 or Workstation commands below:

Place cursor on choice and press enter to Retrieve command

ping 192.168.254.118
receive indataset( MPC.VY013.SAMPLlib.XMI")

receive indataset( MPC.V013.LOAD.X¥MI )

INDSFILE PUT MPC.v013.SAMPLIB.XMI RECFM(F) LRECL(80)
INDSFILE PUT MPC.¥013.LOAD.XMI RECFM(F) LRECL(80)
receive indataset( IBMUSER.MPC.v¥013.L0AD.XMI" )
makesite hlg=tcpip

netstat home
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13" [Conectado a un sistema principalfservidor remoto 192,168,254 ,254 utilizando una agrupacidn/lu SCOTCPO

Fig. 1: Enviar Archivos al sistema principal

2.- Nos aparecerd una ventana para la transmision de ficheros, similar a la de la figura

siguiente:
Enviar archivos al sistema principal - Sesion B (M ﬂ
Afadir archivo a lista de transferencia
FC
Mombre de archivo:
| Examinar... |
Sigtema principal
Mombre de archivo:
| Exarninar |
Tipo de hransferencia
|bMaw _:J
| | | Barrar | Plantillaz...
Lizta de ranzferencia
| Mombre de archiva de PC | Mombre de archivo del sistema | Tipo
C:h L SMWSFileshmpe. w00 3. load. <mi mpc. w013 load. <mi binary
C:h L AMWSFilezmpe. w1 2. zamplib.<mi - mpe. w013, zamplib. xmi binary
Guardar lizta. . | abir lizta. | Eliminar lizta... | |
Enwiar | Dpciones | LCancelar | Ayuda |

Fig. 2: Transferencia de ficheros



3.- Hay que poner ESPECIAL ATENCION al botén Opciones, ya que la transferencia

debe ser BINARIA y con registros fijos de 80 caracteres (FB 80), ya que de lo contrario, el

fichero XMI se podria corromper. Para cambiar la transferencia —por defecto el blocaje lo pone

variable, en Opciones, saldra la siguiente ventana para poder especificar los parametros de

subida:

¥alores de transferencia de archivos

General  MWS/TSO0 |VM I CICS I Tablas de cnnversio’nl .-’-‘«rchivoleF'I

Tranzferencia: binary

hd [Ewardar | Suprirnir

— Dpeiones de tansferencia

Opciones de archivo [ ascii

Faormato de registro;
Longitud de registro Idgico:
Parametroz de asignacidn de TS50

Walumen de azignacion

Frimaria Secundaria

[ il [~ append

o

Unidades de asignacidn

Tamafio de blogue: I

Unidades de I Cilindros i I

Opciones adicionales:

Aceptar I Cancelar Aplicar

Apuda

Fig. 3: Opciones de transferencia de ficheros.

Elegimos el tipo de transferencia (BINARY), cambiamos el formato y damos aceptar,

con lo que BINARY ya subira el dataset con el formato correcto.

4.- Al dar aceptar, la transferencia comenzara saliendo la barra de progreso oportuna,

hasta que termine:

w2 Estado del envio del archivo - Sesion B =1E x|

Archiva PC actual: C:A L AMYSFilesimpe. w013 142

Bytes actuales tranzfendos: 175626

Biytes totales: 175626

Tiempo estimadao: E zeg

Tiempo transcurmido: 3 seg

#Archivo actual: 53 '_

%T otal realizado: 4

LCancelar archiva actual |

Pauza | Cancelar ransferencia i

Fig. 4: Barra de progreso



5.- Una vez terminada, la transferencia, nos aseguraremos que los datasets existen
desde la opcion 3.4 del ISPF. En el manual, los he denominado, MPC.V013.SAMPLIB.XMI y
MPC.V013.LOAD.XMI.
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MPC.V013.L0OAD. ¥XMI ZASYS1
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Fig. 5: Datasets subidos correctamente
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Data Set Information
Command ===>

Data Set Mame . . . . : MPC.VY013.LOAD.XMI

General Data Current Allocation
Management class . . : *kNonex* Allocated blocks
Storage class . . . : *xxNonexx Allocated extents

Yolume serial . . . : ZASYS1

Device type . . . . : 3390
Data class . . . . . : xkxNonexx Current Utilization
Organization . . . : Used blocks

Record format . . . : Used extents

Record length

Block size .

1st extent blocks

Secondary blocks

Data set name type : SMS Compressible NO

Creation date . . . : 2011/08/08 Referenced date . . : 2011/08/08
Expiration date . . : skkNonexxx
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<" [Canectada a un siskema principalfservidar remata 192,165,254, 254 utiizanda una agrupacidn/lu SCOTCPO

Fig. 6: Tipo y disposicion de los datasets correcta



6.- En este punto, descomprimiremos el fichero XMl con el siguiente mandato (dentro

de la opcion 6 — Commands del ISPF:
RECEIVE INDATASET('MPC.V013.LOAD.XMI’)

Con lo que nos preguntara los parametros de restauracion, a lo que responderemos:

DA(‘MPC.V013.LOAD’)
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ISPF Command Shell
Enter TSD or Workstation commands below:

Place cursor on choice and press enter to Retrieve command

INDSFILE PUT MPC.V013.SAMPLIB.XMI RECFM(F) LRECL(80)
INDSFILE PUT MPC.¥013.L0AD.XMI RECFM(F) LRECL(80)
ping 192.168.254.118

receive indataset( MPC.¥013.SAMPLlib.XMI")

receive indataset( 'MPC.Y013.L0OAD.XMI")

receive indataset(’ IBMUSER.MPC.V013.LOAD.XMI')
makesite hlg=tcpip

netstat home

R R Y N " " R

INMRO0O1I Dataset MPC.Y013.LO0AD from IBMUSER on NODENAME
INMRI06A Enter restore parameters or 'DELETE’ or "END' +
DH('MFE.UGIB.LDHD')_

A b 23/020
E.j’I Conectado a un sistema principalfservidor remoto 192, 168,254,254 utilizando una agrupacidn/lu SCOTCPO v

Fig. 7: Descompresion del XMl

Esto hara que el sistema restaure el dataset MPC.V013.LOAD.XMI y todo su contenido lo deje
dentro de MPC.V013.LOAD
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Fig. 8: Restauracion correcta



7.- Realizaremos la misma operacion con el otro dataset MPC.V013.SAMPLIB.XMI,
dejando su contenido en MPC.V013.SAMPLIB y comprobaremos que todo esté correcto desde
la opcién 3.4 del ISPF:
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DSLIST - Data Sets Matching MPC Row 1 of 4
Command === Scroll ===> PAGE

Command - Enter "/" to select action Message Yolume
MPC.VY013.LOAD ZASYS1
MPC.VY013.L0OAD.XMI ZASYS1
MPC.Y013.SAMPLIB ZASYS1
MPC.VY013.SAMPLIB.XHI ZASYS1
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Fig. 9: Datasets restaurados.

8.- El siguiente paso es autorizar en APF la nueva libreria LOAD de MFNetDisk, en
este caso, MPC.VO13.LOAD. Para ello, iremos a nuestra PARMLIB vy editaremos el

correspondiente miembro PROGXX afiadiendo lo siguiente:

APF ADD
DSNAME(MPC.V013.LOAD) VOLUME(ZASYS1)

9.- Si hacemos desde la master console un SET PROG=XX(siendo XX el miembro
activo que tengamos), actualizara la lista de autorizaciones y veremos con el siguiente mensaje

su correcta actualizacion:

0090 CSVA410I DATA SET CEE.SCEERUN ON VOLUME ZARESZ ADDED TO APF LIST

Fig 10: Lista APF actualizada con el nuevo dataset

10.- El siguiente punto es crear la STARTED TASK que pondra en marcha el tinglado
MFNetDisk. Para ello, copiaremos el miembro MPCPROC de la MPC.VO13.SAMPLIB vy lo
dejaremos en nuestra PROCLIB, renombrandolo de MPCPROC a MPC. Una vez copiado, lo
editaremos con los valores correctos de los datasets en la parte de STEPLIB, MPCLOG vy
PARMDD:
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EDIT ADCD.Z110.PROCLIB(MPC) - 01.04 Columns 00001 00072

Command ===> scroll ===» CSR
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000001
000002
000003
000004
000005
000006
000007
000008
000009
000010
000011
000012
000013
000014
00015
000016

/ /MPCPROC
/i*
/ix
f/MPCO10

//STEPLIB
//MPCLIST
//MPCSOUT
//MPCTRC

/ /SYSABEND
//SYSPRINT
//MPCLOG

/ /PARMDD
ry

PRM=LARM

PGM=MPCHSR, PARM="&PRM ",
TIME=1440,
REGION=0M

DISP=5HR, DSN=MPC.Y013.LOAD
SYS0UT=+,0UTLIM=16777215
SYS0UT=x,0UTLIM=16777215
SYS0UT=+,0UTLIM=16777215
SYS0UT=,0UTLIM=16777215
SYS0UT=+*,0UTLIM=16F77215
DSN=HMPC.v013 .MPCLOG, DISP=SHR
DSN=MPC.V¥013.SAMPLIB(MPCOPT]),
DISP=SHR
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Fig. 11: Aspecto final de la started task MPC

11.- Y por ultimo, crearemos con el JCL que viene en MPC.V013.SAMPLIB(ALCLOG)
el log que el MFNetDisk va a usar, y lo submitiremos.
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000001
000002
000003
000004
000005
000006
000007
000008
000009
000010
000011

//MPCLOGA

0,AAA,CLASS=A, HSGCLASS=X, NOTIFY=8&SYSUID

//* ALLOC MPCLOG FILE USING BY MFNETDISK MVS
//* AFTER THIS, START THE MPC WITH PRM=COLD

//ALCLOG
//8YSUT1
/

F/8YSUT2

/£ /SYSPRINT
//SYSIN

PGM=IEBGENER

DUMMY ,
DCB=(RECFM=F, LRECL=27000,BLKSIZE=27000, DSORG=PS)

DISP=(,CATLG),DSN=KHPC.¥013.MPCLOG,
DCB=({RECFM=F, LRECL=27000, BLKSIZE=27000, DSORG=PS],
UNIT=3390, YOL=SER=ZASYS1,SPACE=(CYL, (80, 10))

SYS0UT=x

DUMMY
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Fig. 12: Job ALCLOG

Con estos pasos, tenemos el sistema listo para poder parametrizarlo.



1.2.2 Parametrizacion en z/OS

En este punto explicare como parametrizar en la parte z/OS nuestro MFNetDisk. Para
ello, lo primero que debemos tener en mente es la ARQUITECTURA de la solucion, y sus

nomenclaturas.

Para ello, en mi instalacion se que direcciones y nomenclaturas usar, y maxime cuando
existe en la actualidad roboéticas que estan en produccién en la misma instalacion. A este
respecto, explicaré como se instalaria desde cero todo el entorno SMS, pero lo hare mas
adelante, ahora lo mas importante es tener en mente lo que necesitaremos para parametrizar

nuestra robdética virtual:
- Por una parte, las direcciones de los drives virtuales que queremos habilitar.

En mi caso, quiero habilitar dos tipos de direcciones, un rango para robotica virtual y otro rango
para drives standalone. He elegido en mi instalacion el rango 580-580F para la robética virtual
con 16 drives 3490E de 36 pistas y el rango 590-59F para 16 drives standalone 3490E.

- Y por otra, el rango de volumenes de cinta que utilizara el sistema. En mi ejemplo,

A00000 en adelante para la robdtica virtual y BOOOOO en adelante para drives standalone.

En este contexto, cabe también resefar la IP de la maquina Windows que va a correr el
MFNetDisk, para que el z/OS sepa DONDE conectarse para hacer uso de la virtualizacién del
MFNetDisk.

Con estos datos, editaremos el dataset MPC.V013.SAMPLIB y modificaremos el
miembro MPCOPT comentando todas las lineas con asteriscos, excepto las de la siguiente

figura:
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EDIT MPC.v¥013.SAMPLIB{MPCOPT) - 01.99 Columns 00001 00072

Command ===> Scroll ===» CSR
TASKS=4

000019 *x*TAPE SET IF MFNETDISK CONTROL SCRATCH REQUESTS (MFNETDISK TAPE MNGR)

000020 CTLSCR=Y

000021 **xALIASUCB IN HCD SELECT 3390A (3390 ALIAS)

000022 *ALIASUCB MYSDVYNUM=0380, RANGE=32

000023 * NO MORE SUFPORT FOR PORT=11000.

000024 MYSDYNUM=0580, RANGE=8 3490E MTL

000025 MYSDVYNUM=0590, RANGE=8 3490E NOMTL

000026 **TAPELOC-WHAT PC HANDLE THE TAPES.

0O0O27 VOL=A00000, COUNT=32, MPTOOO-MPTO31 FOR MTL

000028

000029 VOL=B0OODOO, COUNT=32, MPTO32-MPTO63 FOR NONMTL

PODO30

000031 *TAPELOC VYOL=MPX000,COUNT=32, MPTO32-MPTO63 FOR NONMTL

000032 * PCIP=169.254.0.1, SCRATCH=Y

000033 *TAPELOC VOL=MZ67AA, COUNT=1, MPTO32-MPTO63 FOR NONMTL

000034 * PCIP=169.254.0.1, SCRATCH=N

000035 *TAPELOC VOL=TESTOO,COUNT=1, TAPE FROM DUTSIDE

0OPO36 * PCIP=169.254.0.1, SCRATCH=N

000037 **xNONSMS TAPE

A a] 19/009
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Fig. 13: Parametrizacion de MFNetDisk



TAPEDRYV Especificara el nimero de dispositivos de cinta que MFNetDisk va a utilizar, en mi
caso, 580 y 590.

TAPELOC especifica el numero de volimenes que queremos que el mainframe utilice, de
momento, la AO0O000 hasta la A00031 porque solo he definido 32 cintas. PCIP es la IP donde
hemos instalado el MFNetDisk en nuestra maquina Windows, en mi caso el servidor tiene la IP
192.168.254.118.

Y con esto, la parte z/OS de instalacion y configuracion estaria terminada.

1.2.3 Instalacion en el servidor Windows

Con la instalacién z/OS terminada, vamos a proceder a configurar el otro extremo, es
decir, nuestra maquina Windows con mucho disco duro, que serd el que sirva el

almacenamiento en disco y cinta virtual, en nuestro caso concreto, nuestras cintas.

La instalacion es de lo mas sencilla: De hecho, ya la hemos realizado cuando hemos

descomprimido el ZIP descargado de http://www.mfnetdisk.com por lo que el sistema ya esta

listo para parametrizarlo y ejecutarlo.

Con el ZIP descomprimido, se crean una serie de carpetas, pero comentaré las mas

importantes:

PCSERVER: Carpeta que contiene 2 ejecutables, MPCPCServerAlLEXE vy
MPCAutoStart.EXE . Este Ultimo se utiliza porque existe la posibilidad de instalar el MFNetDisk
como servicio, asi que el importante es MPCPCServerAll.LEXE . Si lo ejecutamos, saldra una

ventana como la siguiente:

mpcpro8 748 pcserver\MPCPCServerdll.exe

You are running Windows now
Working with Windows

Seruvice MFMetDizkAutoStart iz not installed.

To dinstall it run fom PCTool, cmd Modify=>Sys=AutoStart=>AutoStartOn
MFMetDizk PRO Uersion date julio 14,20811-00:80:80

CopyRight (2887-280%> by Shai Hess

Uerzion TokenID=64, PIFID=167

Main Server Local IP= 192.168.254.118 using port 110060

Local host name: URTZILARRIETA

tcp start QK

Intialization OK

Server for MetDev IQ requests in Local IP= 192.168.254.118 using port 118681
reactivating suspended mirrors

Fig. 14: PCServer lanzado con éxito.

NOTA: La primera vez nos preguntara que no encuentra ningun fichero de configuracion, asi

que le responderemos un Y (Yes) para que lo cree.
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A partir de este momento, podemos comenzar la parametrizacién del MFNetDisk.

1.2.4 Parametrizacion en el servidor Windows PCServ  er

Para parametrizar el MPCNetDisk en la parte Windows, es OBLIGATORIO tener
funcionando el MPCPCServer. Con este detalle tenido en cuenta, nos iremos a la carpeta
PCTOOL y lanzaremos el ejecutable de su interior, el MPCPCTOOL.EXE, que nos generara
una ventana como la de la siguiente figura:

_ipx]

Display  Modify  Config Backlp Help

Target Location

ServetlF |12?.EI.EI.1
FcDew (thex) IM

~InputfCutput ~Options
j " TraceScr
= liNetDey
Wersion TokenlD <64 2
e
PCZIP Group: GroupPtIF

127.0.0.3 is active
127.0.0.1 is active
127.0.0.2 is active
Mumber PCIF in PCIP Group=23

= Ext |

Fig. 15: Ventana inicial del PCTOOL, configurador del MPCNetDisk

Una vez llegados a este punto, comenzaremos a parametrizar el MFNetDisk, de
acuerdo a la configuracion que previamente hemos creado en el z/OS. Para ello, seguiremos
los siguientes pasos:

1.- Crearemos el espacio donde se guardaran las cintas en el disco duro de nuestro
servidor. Para ello, nos crearemos una carpeta en nuestro disco duro y le diremos al PCTOOL
qgue la use. Por tanto, Desde el PCTOOL, navegaremos por el meni MODIFY -> SYS ->
PCSTORAGE -> ADD PCSTORAGE vy en la linea de comandos que genere, le ponemos la

11 -



carpeta creada anteriormente. En mi caso, la carpeta creada se llama MPCSTORAGE vy esta

en el disco C. Por tanto, el comando a generar deberia ser el siguiente:
cmd=FAddPCStorage,path=C:\MPCSTORAGE\

Una vez comprobado que el comando es el correcto, hacemos clic sobre el boton RUN,
por lo que este comando se enviara al PCServer y creara la configuracion oportuna. A partir de
este mom,ento, cualquier objeto (discos, cintas, etc) que utilice el MFNetDisk se almacenara en

esta carpeta.

2.- Segun el miembro MPCOPT de la SAMPLIB del z/OS, hemos definido dos rangos
de cintas: A0O0000 en adelante con 32 cintas iniciales para que las use en nuestra robética
virtual y BO000O en adelante con 32 cintas iniciales para montajes manuales. Evidentemente,
este rango de cintas también debe ser definido en el MFNetDisk, por lo que desde el PCToal,
nos iremos a CONFIG -> TAPE -> TAPESRANGE -> ADD TAPESRANGE -> M TL para afiadir
cintas virtuales que use nuestra Robodtica y CONFIG -> TAPE -> TAPESRANGE -> ADD
TAPESRANGE -> No MTL para afiadir rangos de cinta que no seran de robdética virtual, sino

manual. Los comandos generados en cada caso serian los siguientes:
cmd=AddNewMTLTapesRange,mtllib=MPCROBOT,vol=A00000, count=32
siendo MPCROBOT el nombre de nuestra libreria virtual que luego definiremos y
cmd=AddNewNonMTLTapesRange,vol=B00000,count=32

Si hacemos clic sobre RUN en la generacién de cada comando, el PCServer tendra la

misma configuracion que nuestro miembro MPCOPT. ATENCION A ESTO, si cualquiera de los

miembros se modifica, se debe hacer lo mismo con los mismos datos a modificar en el
PCServer.

3.- Habilitaremos el SCRATCH Manager para que MFNetDisk sepa como comportarse
ante una peticion de cintas SCRATCH por parte del z/OS, para ello, nos iremos a MODIFY ->
TAPE -> SCHATCH MANAGER -> ENABLE lo que nos generara un comando tal que:

cmd=FEnableTapeManager Yy hacemos clic al botén RUN

4.- Verificaremos que esta activo todo haciendo un DISPLAY -> TAPE -> RULES,
generando un comando tal que:

cmd=DTapesRules y dando al botén RUN.

Con estos pasos, acabamos de terminar de parametrizar la parte Windows del

MFNetDisk, ergo, la que nos proveera de todo el almacenamiento necesario.

Pero todavia queda una parte muy importante que definir dentro del z/OS para que
todo funcione como es debido, y es la generacion del HCD, la puesta en marcha del OAM y la
parametrizaciéon del SMS para su uso con el RMM, que gestionard nuestras cintas

automaticamente dentro de la instalacion.
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1.3 Configuraciéon SMS, OAM y RMM para nuestro VTS

Hasta este punto, hemos preparado la base en la que se comunicaran nuestro z/OS y
nuestro servidor Windows, pero ahora debemos configurar la parte de z/OS que utilizara la

robdtica para el tratamiento de datos.

A este respecto, todo el tratamiento, disposicion y politicas de los datos los lleva todo el
subsistema del DFSMS, en su modalidad OAM (Object Access Method), tanto las politicas de

disposicion SMS, como el RMM (Removable Media Manager).

Pero antes de todo eso, nuestra robdtica virtual no existe a menos que la definamos en
el HCD.

1.3.1 DEFINICION HCD

En los anteriores puntos hemos decidido que nuestra robética ocuparia las direcciones
580 a 580F y que los drives manuales ocuparian de la 590 a la 59F. Esto lo debemos definir en

el HCD (Hardware Configuration Definition), siguiendo los siguientes pasos:

1.- Desde el ISPF nos iremos al HCD, hasta ver una ventana como la siguiente:

-I0ix

Archivo  Edicidn  Yista Comunicacion  Acciones  Yentana  Awuda

B D Al BE ] ] 2 ol @l

z/0S v1.10 HCD

Command ===>
Hardware Configuration
Select one of the following.

Define, modify, or view configuration data
Activate or process configuration data

Print or compare configuration data

Create or view graphical configuration report
Migrate configuration data

Maintain I/0 definition files

Query supported hardware and installed UIMs
Getting started with this dialog

What's new in this release

OO~ TN LWMN -

For options 1 to 5, specify the name of the I0ODF to be used.

I/0 definition file . . . "S8YS1.IODFO1.WORK'

Fi1=Help F2=Split F3=Exit FA=Prompt F9=Swap F12=Cancel
FZ22=Command

MA u}
24" [Conectado & un sistema principalfservidor remoto 192,168,254, 254 utiizando una agrupacidnyu SCOTCPO

Fig. 16: Ventana inicial del HCD

2.- Iremos a la opcion 1. Define, modify, or view configuration data y de ahi, a la
opcion 4. Control Units , donde definiremos 2 Unidades de Control: la 580 y la 590, que mas
tarde controlardn los 16 dispositivos de cada rango. Con PF11, afiadiremos una nueva
U.Control (Fig. 18).
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Goto Filter Backup Query Help
Define, Modify, or View Configuration Data

Select type of objects to define, modify, or view data.

Operating system configurations
consoles
system-defined generics
EDTs
esoterics
user-modified generics
Suitches
ports
switch configurations
port matrix
Processors
channel subsystems
partitions
channel paths
Control units
. I/0 devices
Fi1=Help F2=Split F3=Exit F9=Suap F12=Cancel

FZ2Z2=Command
MA b
34" |Canectads a un sistema principaliservidor remato 192,168,254,254 utilizanda una agrupacidnylu SCOTCPO

Fig. 17: Control Units

=10l
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Select Processor / CU
Add Control Unit

Specify or revise the following values.

Control unit number . : 0580 Type
Processor ID . . . . . : IBMZB90

Channel Subsystem ID . : 0

Channel path IDs . . . . 82 _

Link address -

Unit address . . . . . . 00

Number of units . . . . 16

Logical address + (same as CUADD)

Protocol . . . . . . . . __  + (D,% or %54)
1/0 concurrency level . 2 + (1, 2 or 3)

Fl=Help F2=Split F3=Exit FA=Prompt F5=Reset F9=Suwap
F1Z=Cancel

MA b
23" |Conectada a un sistema principaliservidor remoto 192, 168,254,254 utilizando una agrupacidnflu SCOTCPO

Fig. 18: Creacion de la Control Unit 580
3.- Una vez definida, la conectaremos a nuestro host y quedara definida en el S.O.
NOTA: NO es necesario afladir CHPIDs o PCHIDs ya que nuestra libreria sera

virtual.
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Select Processor / CU Row 1 of 2 More: >
Command ===> Scroll ===> PAGE

Archiva  Edicion  Yista Comunicacion  Acciones  Yentana  Awuda
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e

Select processors to change CU/processor parameters, then press Enter.

Control unit number . . : 0580 Control unit type

/ Proc.CSSID1------ 2------ 3----—- 4------ 5-----—- 0O~~~ -~ B-—-----
/ IBMZ890.0
_ M3000H30 -

o K Rk R KK R KK R ORI ook kR ook k. Bottom OF data ookt ok ook o ok ok ok ok K o ok i ok ok 4 K K kKoK

Fl1=Help FZ2=3plit F3=Exit FA=Prompt F5=Reset F6=Previous
F7=Backward F8=Forward F9=Swap F12=Cancel F20=Right F22=Command
MA b
13" [Conectado & un sistema principaliservidor remata 192, 166,254,254 utiizando una agrupacidnflu SCOTCPO

Fig. 19: Eleccién del Procesador a conectar la U. Control

otsesing-f2ocon] -1l
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Select Processor / CU
Command ===> Actions on selected processors

Select proces

Select by number or action code and press Enter.
Control unit

i_ 1. Select (connect, change) . . (s)

2. Group connect . . . . . . . . . . . (g)

/ Proc.CSSID 3. Disconnect (n)
/ 1IBMZ890.0
_ M3000H30
KAKAK KK KA K K KKK Fi1=Help F2=Split F3=Exit F9=Swap F12=Cancel

Fi1=Help F2=Split F3=Exit FA=Prompt F5=Reset F6=Previous
Ff=Backward F8=Forward F9=Swap F1Z2=Cancel FZ20=Right F2Z2=Command
MA u}
24" [Conectado & un sistema principalfservidor remoto 192,168,254, 254 utiizando una agrupacidnyu SCOTCPO

Fig. 20: Conectando la U. Control
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Goto Filter Backup Query
Control Unit List
Command ===> Scroll ===> PAGE

Select one or more control units, then press Enter. To add, use F11.

Cu Type + CUADD CSS MC Serial-H + Description
_ 0580 3490 1
_ 0700 3174 1
_ 1000 2107 1
_ 1400 CTC
B AR R R R R R R R R O R R R R R R R R R R R R ke ok El:l'ttl:ll'l'l D'F IjEItEI i 0 20 S e o o o e o e R o e o o e o o o ol o o o

Fi=Help F2=Split F3=Exit FA=Prompt F5=Reset F7=Backward
F8=Forward FO9=Swap F10=Actions F11=Add Fl1Z2=Cancel F13=Instruct
F22=Command
MA a]
<" [Canectada a un siskema principalfservidar remata 192,165,254, 254 utiizanda una agrupacidn/lu SCOTCPO

Fig. 21: U. control definida en la lista.

o
Archiva  Edicion  Vista Comunicacion  Acciones  Yentana Ayuda
B B % I LS L T

Goto Filter Backup Query

I/0 Device List
Command ===> Scroll ===> PAGE

Select one or more devices, then press Enter. To add, use F11.
Control unit number : 0580 Control unit type . : 3490
—————————— ice------ --- --------Control Unit Numbers + --------

/ Number Type + cssos1--- 2--- 3--- 4--- 5--- 6--- ¥--- B---
430K K HCORROK KOOI IO BoTTom OF dlata koo o8 o 6 8 i kol R K8 3K0OK0OK KK KK

Fi=Help F2=Split F3=Exit FA=Prompt F5=Reset F7=Backward
F8=Forward FO9=Swap F10=Actions F11=Add Fl1Z2=Cancel F13=Instruct
FZ20=Right F22=Command
MA a]
<" [Canectada a un siskema principalfservidar remata 192,165,254, 254 utiizanda una agrupacidn/lu SCOTCPO

Fig. 22: Ahadiendo dispositivos de cinta a nuestra robética

4.- En este punto, dentro de la U.Control, podemos afadir dispositivos pulsando sobre

PF11, siguiendo las siguientes figuras:
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Goto Filter Backup Query Help
Add Device

Specify or revise the following values.

Device number . . . . . . . . 58O + (0080 - FFFF)
Mumber of devices . . . . . . 16

Device type . . . . . . . . . 3490 +

Serial number
Description

VYolume serial number . . . . . {for DASD)
Connected to CUs

Fil=Help F2=8plit F3=Exit FA=Prompt F5=Reset FO9=Suwap
F1Z=Cancel

Fi1=Help F2=Split F3=Exit FA=Prompt F5=Reset F7=Backward
F8=Forward FO9=Swap F10=Actions F11=Add Fl1Z=Cancel F13=Instruct

FZ20=Right F22=Command
MA b
23" |Conectada a un sistema principaliservidor remoto 192, 168,254,254 utilizando una agrupacidnflu SCOTCPO

Fig. 23: Creacion de los 16 drives 3490

Direcciones de la 580 a la 58F, 16 dispositivos.

_inix]
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Device / Processor Definition

Row 1 of 1
Command ===> Scroll ===> PAGE

Select processors to change device/processor definitions, then press
Enter.

Device number . . : 0580 Number of devices . : 16
Device type . . . : 3490

Preferred Dewvice Candidate List
/ Proc.CSSID S8+ UA+ Time-Out STADET CHPID + Explicit Mull
_ IBMZ890.0 _ _ No Yes _ No

FCRCHORROKOK ORI X, BOoTTom OF data  soresokosorooroor ol foro o K K HoR O OKNE KoK

Fl=Help FZ2=5plit F3=Exit FA=Prompt F5=Reset
F6=Previous F¥=Backward FB8=Forward F9=Swap F12=Cancel
FZ22=Command

MA 4] 13/004

-_.j" Conectado a un siskema principalfservidor remoto 192, 163,254,254 utiizando una agrupacion)lu SCOTCRO

Fig. 24: Conectando los drives a la configuracion
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r————————————————————— Device / Processor Definition ______________________W

Define Device / Processor

Archiva  Edicion  Vista Comunicacion Acciones Wentana Ayuda

BT 2% Bl w2

Specify or revise the following wvalues.

Device number . . . : 0580 Number of dewvices
Device type . . . . : 3490

Processor ID . . . . : IBMZ890

Channel Subsystem ID : O

Subchannel set ID . . . . . . . _ +

Unit address . . . . . . . . . . 08 + [Only necessary when different from
the last 2 digits of device number)

Time-Out . . . . . . . . . . . . No {Yes or No)

STADET . . . . . . . . . . . . . %Yes (Yes or No)

Preferred CHPID . . . . . . . . __  +
Explicit device candidate list . No (Yes or No)

F1=Help FZ=Split F3=Exit FA=Prompt F5=Reset FO9=Swap
F12=Cancel

MA b
34" [Conectado a un sistema principaliservidor remato 192,168,254, 254 utilizando una agrupacidnyu SCOTCPO

Fig. 25: Definiendo los drives al procesador.

RI=TEY
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Define Device to Operating System Configuration

Row 1 of 1
Command ===> Scroll ===>» PAGE

Select 0Ss to connect or disconnect devices, then press Enter.

Device number . : 0580 Number of devices : 1B
Device type . . : 3490

/ Config. ID Type 58 Description Defined
05390 MYS ADCD Z05 IODF

FORRROK KKK KoK KRRRFGokkkkokk Bottom of data &okokskokokskskokorkokokokok Kok ok Kok Kk Kk ok K

Fl1=Help FZ2=5plit F3=Exit FA=Prompt F5=Reset
F6=Previous F7=Backward F8=Forward F9=Suwap F1Z2=Cancel
F2Z2=Command

MA b 11/004
13" [Conectado & un sistema principaliservidor remata 192, 166,254,254 utiizando una agrupacidnflu SCOTCPO

Fig. 26: Conectando los drives al z/OS
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Define Device to Operating System Configuration ——————————1

Command === Actions on selected operating systems

Select 0Ss to

Select by number or action code and press Enter.
Device number
Device type 1_ 1. select (connect, change) . . . . . . (s)

2. Disconnect from 038 . . . . . . . . . (n)

/ Config. ID
/ 05390
*okokokokkokokokokokkk F1=Help FZ2=Split F3=Exit FO9=Swap F12=Cancel

Fi1=Help FZ=8plit F3=Exit FA=Prompt F5=Reset
F6=Previous F7=Backward F8=Forward FO9=Swap F12=Cancel
F2Z2=Command

A 1]
=4! |Conectado a un sistema principal{servidar remata 192, 165,254,254 utiizando una agrupacisnflu SCOTCPO

Fig. 27: Seleccionando los drives para el Sistema Operativo.

5.- Es MUY _IMPORTANTE rellenar los siguientes datos y tenerlos en cuenta para

cuando definamos esta robética en el SMS:

- OFFLINE lo pondremos a YES, ya que sera el MFNetDisk quien ponga on-line el

sistema.

- LIBRARY-ID elegimos un numero de 5 cifras, en mi caso he puesto mi fecha de

nacimiento para recordarlo.
- LIBPORT-ID lo ponemos a 01.

- MTL lo ponemos a YES, ya que sera una Manual Tape Library —aunque luego sea

virtual-.
Y con esto, lo conectamos el z/OS.

6.- Para la U. Control 590 y sus drives, se siguen exactamente los mismos pasos, pero
los drives 590 a 59F no seran MTL ni tendran LIBRARY-ID.
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Define Dewvice Parameters / Features
Row 1 of 10
Command ===> Scroll ===> PAGE

Specify or revise the values below.

Configuration ID . : 08390 ADCD Z0S IODF
Device number . . : 0580 Number of devices : 16
Device type . . . : 3490

Parameter/

Feature Value + R Description

OFFLINE Yes Device considered online or offline at IPL
DYNAMIC Yes Device supports dynamic configuration
LOCANY No UCB can reside in 31 bit storage

LIBRARY No Device supports auto tape library
AUTOSWITCH Mo Device is automatically switchable
LIBRARY-ID 11777 5 digit library serial number

LIBPORT-ID 01 2 digit library string ID {port number)
MTL Yes Device supports manual tape library
SHARABLE No Device is Sharable between systems
Fl=Help F2=Split F3=Exit FA=Prompt F5=Reset
F7=Backward F8=Forward F9=Suap F1Z=Cancel F22=Command

MA b
34" |Canectads a un sistema principaliservidor remato 192,168,254,254 utilizanda una agrupacidnylu SCOTCPO

Fig. 28: Comportamiento de los Drives para con el Sistema Operativo.

=10l
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Assign/Unassign Device to Esoteric
Row 1 of 3
Command ===> Scroll ===> PAGE

Specify Yes to assign or No to unassign. To view devices alreardy
assigned to esoteric, select and press Enter.

Configuration ID : 0S390 ADCD Z0S IODF
Device number . : 0580 Number of devices : 16
Device type . . : 3490 Generic . . . . . : 3490

/ EDT.Esoteric Assigned Starting Number Number of Devices
— 00.DASD No
_ 00.SYSDA No
_ B0.VID Mo
KON ORI O IOIOIORIIORIOIORIOKIOKY. Bo T tom OF clata o s ook ik ook 8 b 0K 00 00K 30K I0K 30O 30OK0KOK

Fl=Help F2=5plit F3=Exit FA=Prompt F5=Reset
Fb=Previous F7=Backward F8=Forward F9=Suap Fl1Z=Cancel
F2Z=Command

MA b
23" |Conectada a un sistema principaliservidor remoto 192, 168,254,254 utilizando una agrupacidnflu SCOTCPO

Fig. 29: Asignando dispositivos esotéricos.

7.- Con esto creado, salvamos la configuracién y creamos un nuevo IODF, teniendo

especial cuidado de modificar un nuevo miembro LOADXX de la SYS1.IPLPARM con el fin de
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que coja la configuracion en la proxima IPL (también podriamos activar la configuracion

dinamicamente, pero yo prefiero hacer una IPL para refrescar todo).

1.3.2 Configuracién de OAM

OAM (Object Access Method) permite gestionar automaticamente los objetos donde se
van a guardar nuestros datos, como cintas, discos, etc. Este sistema es particularmente (til
cuando de lo que se trata es de administrar librerias automatizadas de cintas, como 3494 o

similares, asi como librerias virtuales.

El presente apartado explica como definir y activar el OAM con el fin de que podamos

trabajar con librerias de cintas, ya que de no estar activado, el ISMF nos salta con un error.

1.3.2.1 Configuracion de la PARMLIB

Para activar el OAM en nuestro z/OS ADCD, tenemos que editar una serie de

miembros para que se active en tiempo de IPL..

1.3.2.1.1 Edicion miembro IEFSSNXX

El miembro IEFSSNXX define los subsistemas que va a operar el z/OS, como el JES2,
el SMS, el RACF, el RMM, etc. Para afadir el OAM como un subsistema, basta con editar el

fichero y afiadir al final una linea, tal que:

SUBSYS SUBNAME(OAM1) INITRTN(CBRINIT)

El fichero de ejemplo IEFSSNXX quedaria asi:

SUBSYS SUBNAME(SMS)
INITRTN(IGDSSIIN)
INITPARM(1D=00,PROMPT=DISPLAY")

SUBSYS SUBNAME(JES?) /* JES2 AS PRIMARY S UBSYSTEM */
PRIMARY(YES) START(NO)
SUBSYS SUBNAME(RACF) /* RACF SUBS YSTEM *

INITRTN(IRRSSI00) INITPARM('N)
SUBSYS SUBNAME(TNF)
SUBSYS SUBNAME(VMCF)
SUBSYS SUBNAME(DFRM) INITRTN(EDGSSSI)
SUBSYS SUBNAME(OAM1) INITRTN(CBRINIT)

Y con esto, ya tendriamos el sistema definido (en nuestro caso, se llama OAM1).

1.3.2.1.2 Afiadir miembro CTICBROO a la PARMLIB

En este miembro reside la configuracién del OAM. Como no existe en la PARMLIB,
basta con copiar de la SYS1.SAMPLIB el miembro CBRCTIOO0 a nuestra PARMLIB y

renombrarlo a CTICBRO0O. Con esto, nuestro OAM estara listo para arrancar.

1.3.2.2 Creacion del catalogo VOLCAT.VGENERAL

Si hemos hecho IPL, y pretendemos ir al ISMF Opcién 10 para definir una libreria de

cintas, cuando la definamos, nos va a dar un casque mayusculo con un error “CATALOG
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ACCESS ERROR?”. Esto es debido a que el OAM necesita un catdlogo donde guardar todos los

volimenes y sus definiciones, de modo que al no existir, pues nos da casque.

Por tanto, vamos a definir un catalogo de usuario especial para que lleve el control de
todos los objetos del OAM. Se llamara HLQ.VOLCAT.VGENERAL, siendo HLQ nuestro
cualificador de alto nivel. Como este cualificador se debe poner en el LOADXX en la linea
SYSCAT, para no andar mareando la perdiz, pondremos como HLQ SYSL1 y punto. Por tanto,

submitiremos el siguiente JCL para crearlo:

//DEFVOLCT JOB KUJAKU,'DEFN VOLCAT.GENERAL',CLASS=A ,MSGCLASS=H,

I NOTIFY=&SYSUID,MSGLEVEL=(1,1)

/ kkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkkhkkhkhkhhkhkkkkkkkkkkkx *kkkkkkkkkk

/I* REALIZA UNA DEFINICION DEL CATALOGO SYS1.VOLC AT.VGENERAL
/I' * *% **% * * * * * * * * * *kkkkkkkkkk

IIPASO01 EXEC PGM=IDCAMS
/ISYSPRINT DD SYSOUT=A
/ISYSIN DD *
DEFINE USERCATALOG -
(NAME( SYS1.VOLCAT.VGENERA).-
VOLCATALOG

VOLUME(ZASYS1) -

CYLINDERS(1 1))
/*

De esta forma, en el volumen ZASYS1, hemos reservado 1 cilindro para alojar el

catalogo SYS1.VOLCAT.VGENERAL, que es un catalogo tipo VOLCATALOG.

1.3.2.3 Creacion de la Started Task

Por ultimo, crearemos la started task que arrancara el OAM y lo tendremos en
memoria. Para ello, basta con copiar de la SYS1.SAMPLIB el miembro CBRAPRO@ nuestra
PROCLIB y renombrarlo a OAM Con esto, nuestro OAM estara listo para arrancar, basta con

hacer un S OAMdesde la consola maestra.

Y con esto, ya tendriamos via libre para definir roboticas, cintas, etc, mediante los
paneles del ISMF.

1.3.3 DEFINICION DFSMS DESDE CERO

Una vez tenemos el Hardware definido para el z/OS, lo siguiente es configurar el
DFSMS para el tratamiento de los datos. En este caso concreto, voy a configurarlo desde cero,
pero en las instalaciones existentes, solo habria que retocar las clases del SMS y ya estaria.

Pero explicaré esto desde cero para hacerlo mas educativo.

1.- Creacion del SCDS, ACDS y COMMDS. Los CDS son datasets VSAM que guardan
toda la configuracion y comportamiento del SMS. A este respecto, el SCDS es el Source

Control Data Set, donde creamos y validamos las reglas del SMS, el ACDS es el Active Control
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Data Set donde esta la configuracién activa y el COMMDS es el Communication Data Set, que
gestiona las comunicaciones del SMS en un entorno SYSPLEX. Asi que lo primero de todo es

crear los Data Sets, con los siguientes JCLs.

Para el ACDS:

/IDEFACDS JOB (),'INIT DFSMS ACDS',MSGLEVEL=(1,1),

/I CLASS=A,MSGCLASS=H,NOTIFY=&SYSUID

/IPASO001 EXEC PGM=IDCAMS

/ISYSUDUMP DD SYSOUT=*

/ISYSPRINT DD SYSOUT=*

/ISYSIN DD *
DEFINE CLUSTER(NAME( SYS1.DFSMS.ACDS LINEAR VOL(ZASYS1) -
TRK(6 6) SHAREOPTIONS(3,3)) -
DATA(NAME( SYS1.DFSMS.ACDS.DATA)

/*

Para el SCDS:

/IDEFSCDS JOB (),'INIT DFSMS SCDS',MSGLEVEL=(1,1),

/I CLASS=A,MSGCLASS=H,NOTIFY=&SYSUID

/IPASO001 EXEC PGM=IDCAMS

/ISYSUDUMP DD SYSOUT=*

/ISYSPRINT DD SYSOUT=*

/ISYSIN DD *
DEFINE CLUSTER(NAME( SYS1.DFSMS.SCDS LINEAR VOL(ZASYS1) -
TRK(6 6) SHAREOPTIONS(2,3)) -
DATA(NAME( SYS1.DFSMS.SCDS.DATA)

/*

Y para el COMMDS:

/IDEFCOMDS JOB (),'INIT DFSMS COMMDS',MSGLEVEL=(1,1 ),

/I CLASS=A,MSGCLASS=H,NOTIFY=&SYSUID

/IPASO001 EXEC PGM=IDCAMS

/ISYSUDUMP DD SYSOUT=*

/ISYSPRINT DD SYSOUT=*

/ISYSIN DD *
DEFINE CLUSTER(NAME( SYS1.DFSMS.COMMD.INEAR VOL(ZASYS1) -
TRK(1 1) SHAREOPTIONS(3,3)) -
DATA(NAME( SYS1.DFSMS.COMMDS.DATA

/*

2.- Lo siguiente es editar el miembro de la PARMLIB IGDSMSXX (en mi caso, es el

IGDSMSO00) y reflejar en él, los nuevos Data Sets creados:
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SMS ACDS(SYS1.DFSMS.ACDS
COMMDS( SYS1.DFSMS.COMMDS
INTERVAL(15)
DINTERVAL(150)
REVERIFY(NO)
ACSDEFAULTS(NO)
TRACE(ON)

SIZE(128K)
TYPE(ALL)
JOBNAME(¥)
ASID(*)
SELECT(ALL)

NOTA: Si quisiéramos tener otro miembro distinto al IGDSMS00, deberiamos reflejarlo en el
IEASYSXX, con una linea adicional llamada SMS=XX siendo XX el nimero distinto al 00. En
este caso, si ho se quiere esperar a la IPL, se puede introducir en la master console un T

SMS=XXsiendo XX el nimero elegido para la IGDSMSXX.

3.- Una vez editado este miembro, nos iriamos, también en la PARMLIB al miembro
IEFSSNXX, para comprobar los parametros del SMS:
SUBSYS SUBNAME(SMS)

INITRTN(IGDSSIIN)
INITPARM(1D=00,PROMPT=DISPLAY")

SUBSYS SUBNAME(JES2) /* JES2 AS PRIMARY S UBSYSTEM */
PRIMARY(YES) START(NO)
SUBSYS SUBNAME(RACF) /* RACF SUBS YSTEM ¥/

INITRTN(IRRSSI00) INITPARM('N")
SUBSYS SUBNAME(TNF)
SUBSYS SUBNAME(VMCF)
SUBSYS SUBNAME(DFRM) INITRTN(EDGSSSI)
SUBSYS SUBNAME(OAM1) INITRTN(CBRINIT)

1.3.4 PARAMETRIZACION DFSMS DESDE CERO

Con estos pasos, ya hemos definido la estructura SMS. Ahora, pasaremos a
parametrizarla desde cero. Para ello, nos iremos a los menus ISMF desde nuestro TSO ISPF.
En el, debemos tener vista de Storage Administrator , de lo contrario, no saldrdn muchas
opciones. Para obtenerla, Deberiamos elegir la opcién 0 ISMF Profile y una vez dentro, elegir O
User Mode Selectio n y seleccionar un 2 Storage Administrator . Si salimos y volvemos a
entrar, deberiamos ser capaces de ver un menl con muchas mas opciones como el de la figura

siguiente:
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Panel Help

ISMF PRIMARY OPTION MENU - z/0S DFSHS VY1 R10
Selection or Command ===}

ISMF Profile Specify ISMF User Profile

Data Set Perform Functions Against Data Sets

Volume Perform Functions Against Volumes

Management Class Specify Data Set Backup and Migration Criteria
Data Class Specify Data Set Allocation Parameters

Storage Class Specify Data Set Performance and Availability
Storage Group Specify VYolume Names and Free Space Thresholds
Automatic Class Selection Specify ACS Routines and Test Criteria

Control Data Set Specify System Names and Default Criteria
Aggregate Group Specify Data Set Recovery Parameters

Library Management Specify Library and Drive Configurations
Enhanced ACS Management Perform Enhanced Test/Configuration Management
Data Collection Process Data Collection Function

Report Generation Create Storage Management Reports

List Perform Functions Against Saved ISMF Lists
Copy Pool Specify Pool Storage Groups for Copies
Removable Media Manager Perform Functions Against Removable HMedia

Exit - Terminate ISHMF

Use HELP Command for Help; Use END Command or X to Exit.
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Fig. 30: Menu del administrador ISMF
Comenzaremos a parametrizar, siguiendo los pasos de a continuacion:

1.- Definicion de nuestra robotica Virtual. Para ello, nos vamos a la opcién 10 Library

Management y elegiremos 3 Tape Library .
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LIBRARY MANAGEMENT SELECTION MENU
Enter Selection or Command ===>

1 0Optical Library - Optical Library Configuration
2 O0Optical Drive - Optical Drive Configuration
3 Tape Library - Tape Library Configuration

Use HELP Command for Help; Use END Command to Exit.
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Fig. 31: Eleccién de la Tape Library
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2.- Con un 3. Define, definiremos el nombre de nuestra robdética virtual —recordemos
gue era MPCROBOT- e introduciremos los datos de definicion del HCD (ID 11777), asi como el

comportamiento de cintas (PRIVATE para las cintas asignadas y KEEP para las expulsadas).
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TAPE LIBRARY APPLICATIOW SELECTION EMPTY LIST
Command ===>

To Perform Library operations, Specify:

CDS Wame . . . . . . . S¥51.DFSMS.SCDS’
{1 to 44 Character Data Set Name or ‘Active’)
Library MName . . . . . MPCROBOT (For Tape Library list, fully or
Partially Specified or * for all)

Select one of the following options
3 1. List - Generate a list of Libraries
2. Display - Display a Library
3. Define - Define a Library
4. Alter - Alter a Library

If List option is chosen,
Enter "/" to select option _ Respecify View Criteria
Respecify Sort Criteria

Use ENTER to Perform Selection;
Use HELP Command for Help; Use END Command to Exit.
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Fig. 32: Seleccion de la SCDS con la que trabajar y definir la robética.
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TAPE LIBRARY ALTER Page 1 of 4
Command ===>

SCDS Name . : SYS1.DFSMS.SCDS
Library Name : MPCROBOT
Library Type : MANUAL

Device Type : MANUAL

To ALTER Library, Specify:
Description ==> MPC ROBOTICA VYIRTUAL
::)

Library ID . . . . . . . . . . 11777 (00001 to FFFFF)
Note: Library ID changes will be reflected in the TCDB without having the
configuration with the Library Name activated.
Console Name . . . . . . . . . .
Entry Default Data Class . . . . DCMPCROB
Entry Default Use Attribute . . {P=PRIVATE or S=SCRATCH)
Eject Default . . . . . . . . . {P=PURGE or K=KEEP)

Use ENTER to Perform Verification; Use DOWN Command to View next Panel;
Use HELP Command for Help; Use END Command to Save and Exit; CANCEL to Exit.
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Fig. 33: Datos de nuestra robdética virtual

26 -



También seleccionaremos la DataClass por defecto que vaya a utilizar esta robética,
que en los sucesivos pasos crearemos, y la denominaremos DCMPCROB (Data Class del MPC
Robot).

3.- Si pulsamos PF8, nos lleva a la configuraciéon de SCRATCH bajo la cual el sistema
nos avisaria de que se queda sin cintas SCRATCH. Como MFNetDisk emula un 3490E,

pondremos como Media2 el umbral de SCRATCH y lo pondremos a 100 cintas.

-I0ix
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TAPE LIBRARY DEFINE Page 2 of 4
Command ===>

SCDS Name . : SYS1.DFSMS.SCDS
Library Name : MPCROBOT

Media Type: Scratch Threshold
Medial: . . . . . . . . . . . 0 to 999999)
Media2: . . . . . . . . . . . 100 to 9900099)
Media3d: . to 999999)
Mediad: to 999999)
Mediab: to 999999)
Mediab: to 999999)
Media7: to 999999)
MediaB: to 999999)
Media9: . to 999999)
MedialD: to 999999)

oo oo D@D

Use ENTER to Perform VYerification; Use DOWN Command to View next Panel;
Use HELP Command for Help; Use END Command to Save and Exit; CANCEL to Exit.

MA u] 11/039
=¥ |Conectado a un siskema principalfservidor remoto 192,168,254, 254 utiizando una agrupacidnlu SCOTCRO

Fig. 34: Scratch Threshold

4.- Si pulsamos PF3, saldremos y se guardara la configuracién. Lo siguiente es volver
al mena inicial del ISMF y elegir la opcion 4 Data Class, donde elegiremos la Clase de Datos

que llevara el comportamiento de los mismos.

Elegiremos los valores por defecto, salvo por los de la figura 38, ya que marcaremos el
tipo de Medio a 2 y la tecnologia de grabaciébn a 36 pistas (es decir, una unidad 3490E

estandar, que es precisamente la que emula el MFNetDisk.
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DATA CLASS APPLICATION SELECTION
Command ===>

To perform Data Class Operations, Specify:
CDS Wame . . . . . . 'SYS1.DFSMS.SCDS’
{1 to 44 character data set name or 'Active’
Data Class Name . . DCMPCROB (For Data Class List, fully or partially
specified or * for all)

Select one of the following options
3 1. List - Generate a list of Data Classes
?. Display - Display a Data Class
3. Define - Define a Data Class
4. Alter - Alter a Data Class

If List Option is chosen,
Enter "/" to select option _ Respecify View Criteria
Respecify Sort Criteria

Use ENTER to Perform Selection;
Use HELP Command for Help; Use END Command to Exit.
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Fig. 35: Definicién de la Dataclass DCMPCROB
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DATA CLASS DEFINE Page 1 of 5
Command ===>

SCDS Name . . . : SYS1.DFSMS.SCDS
Data Class MName : DCMPCROB

To DEFINE Data Class, Specifuy:
Description ==> DATA CLASS WPC ROBOTICA VWIRTUAL
::)

Recfm . . . . . . . . . . {any valid RECFM combination or blank)

Lrecl . . . . . . . . . . {1 to 32761 or blank)

Override Space . . . . . (Y or N)

Space Avgrec . . . . . . (U, K, M or blank)

Avg VYalue . . . . . 65535 or blank)
Primary . . . . . . 999999 or hlank)
Secondary . . . . . 999999 gr hlank)
Directory . . . . . 999999 pr bhlank)

Retpd or Expdt . . . . . 9999, YYYY/MM/DD or blank)

Volume Count . . . . . . 1 255 or blank)

Add’' 1 Yolume Amount . . . _ (P=Primary, S=Secondary or blank)
Use ENTER to Perform Verification; Use DOWN Command to View next Panel;
Use HELP Command for Help; Use END Command to Save and Exit; CANCEL to Exit.
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Fig. 36: Definiciéon de la Dataclass
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DATA CLASE DEFINE Page 2 of 5
Command ===>

SCDS Name . . . : S8YS1.DFSMS.SCDS
Data Class Name : DCMPCROB

To DEFINE Data Class, Specify:

Data Set Name Type . . . . . (EXT, HFS, LIB, PDS, Large or hlank)
If Ext . . . . . . . . . . {(P=Preferred, R=Required or bhlank]
Extended Addressability . . N (¥ or N)

Record Access Bias . . . . (S=System, U=User or blank])

Space Constraint Relief . . . {Y or N)

Reduce Space Up To (%) . . {0 to 99 or blank)
Dynamic Volume Count . . . (1 to 59 or blank)

Compaction . . . . . . . . . {Y, N, T, G or blank])

Spanned / Nonspanned . . . . _ {S=Spanned, N=Monspanned or blank]}

System Managed Buffering . . (1K to 2048M or blank])

System Determined Blocksize N (Y or N)

Use ENTER to Perform Verification; Use UP/DOWN Command to View other Panels;
Use HELP Command for Help; Use END Command to Save and Exit; CANCEL to Exit.
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Fig. 37: Definicién de la Dataclass
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DATA CLASS DEFINE Page 3 of b5

Command ===>

SCDS Name . . . : SYS1.DFSMS.SCDS
Data Class MName : DCMPCROB

To DEFINE Data Class, Specify:

Media Interchange
Media Type . . . . . . . 2_ {1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 or blank])
Recording Technology . . 36_ (18,36,128,256,384,E1,E2,EE2,E3,EE3 or
Performance Scaling _ (Y, N or blank])
Performance Segmentation _ {Y, N or blank])
Block Size Limit . . . . (32760 to ZGB or blank)
Recorg . . . . . . . . . (KS, ES, RR, LS or blank)
Keylen . . . . . . . . . {0 to 255 or blank)
Keyoff . . . . . . . . . {0 to 32760 or blank)
CIsize Data . . . . . . . {1 to 32768 or blank])
% Freespace CI . . . . . {0 to 100 or blank)
chA ... .. (0 to 100 or blank)
Use ENTER to Perform Verification; Use UP/DOWN Command to View other Panels;
Use HELFP Command for Help; Use END Command to Save and Exit; CANCEL to Exit.
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Fig. 38: Definicién de Dataclass
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5.- Lo siguiente es definir el Storage Group, desde el menu 6 Storage Group .
Evidentemente, al tratarse de una robdtica, el tipo de Storage Group es TAPE, y asociaremos
nuestra rob6tica MPCROBOT a este Storage Group, que llamaremos SGMPCROB.
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STORAGE GROUP APPLICATION SELECTION
Command ===>

To perform Storage Group Operations, Specify:
CDS Name . . . . . . 'SY¥S1.DFSMS.SCDS’
{1 to 44 character data set name or 'Active’ )
Storage Group Name SGHMPCROB {(For Storage Group List, fully or
partially specified or * for all)
Storage Group Type TAPE (vID, POOL, DUMMY, COPY POOL BACKUP,
OBJECT, OBJECT BACKUP, or TAPE])

Select one of the following options
2 . List - Generate a list of Storage Groups
Define - Define a Storage Group
Alter - Alter a Storage Group
Volume - Display, Define, Alter or Delete Volume Information

If List Option is chosen,
Enter "/" to select option _ Respecify View Criteria
Respecify Sort Criteria
Use ENTER to Perform Selection;
Use HELP Command for Help; Use END Command to Exit.
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Fig. 39: Definicion del Storage Group.
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TAPE STORAGE GROUP DEFINE
Command ===>

SCDS Name . . . . . : SY¥S1.DFSMS.SCDS
Storage Group Name : SGMPCROB

To DEFINE Storage Group, Specify:

Description ==> STORAGE GROUF MPC ROBOTICA WIRTUAL

Library Names (1 to 8 characters each):

DEFINE SMS Storage Group Status . . N (¥ or N)

Use ENTER to Perform VYerification and Selection;
Use HELP Command for Help; Use EMD Command to Save and Exit; CANCEL to Exit.
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Fig. 40: Definicion del Storage Group
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También asignaremos nuestro Storage Group al nombre de nuestro sistema (en el

ejemplo, ADCD) y lo habilitaremos poniendo un ENABLE.
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SMS STORAGE GROUP STATUS ALTER Page 1 of 2
Command ===>

SCDS Mame . . . . : SY¥YS51.DFSMS.SCDS
Storage Group Name : SGMPCROB
Storage Group Type : TAPE
To ALTER Storage Group System/ [ Possible SMS SG Status
Sys Group Status, Specify: for each:
- Pool SG Type
System/Sys SHMS SG System/Sys SMS SG NOTCON, ENABLE, DISALL
Group Name Status Group Name Status DISMEW, QUIALL, QUINEW
———————————————————————————————— - Tape SG Type
ENABLE = NOTCON, ENABLE,
DISALL, DISNEU
- Copy Pool Backup SG Type
NOTCON, EMABLE )
* SYS GROUP = sysplex
minus Systems in the
===} Sysplex explicitly
===3 defined in the SCDS
Use ENTER to Perform Verification; Use DOWN Command to View next Panel;
Use HELP Command for Help; Use END Command to Save and Exit; CANCEL to Exit.
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Fig. 41: Definicion del Storage Group

6.- Ahora toca a la Storage Class (Opcion 5 del ISMF) que llamaremos SCMPCROB

pero dejaremos sus valores por defecto. Salvamos y salimos.
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STORAGE CLASS APPLICATION SELECTION
Command ===>

To perform Storage Class Operations, Specify:
CDS Mame . . . . . . . 'SYS1.DFSHS.SCDS’
{1 to 44 character data set name or 'Active’ )
Storage Class Name . . SCMPCROB (For Storage Class List, fully or
partially specified or * for all)
Select one of the following options
3 . List - Generate a list of Storage Classes
Display - Display a Storage Class
Define - Define a Storage Class
Alter - Alter a Storage Class
. Cache Display Display Storage Classes/Cache Sets
. Lock Display - Display Storage Classes/Lock Sets
If List Option is chosen,
Enter "/" to select option _ Respecify View Criteria
_ Respecify Sort Criteria
If Cache Display is Chosen, Specify Cache Structure Name
If Lock Display is Chosen, Specify Lock Structure Name
Use ENTER to Perform Selection;
Use HELP Command for Help; Use END Command to Exit.
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Fig. 42: Definicién de la Storage Class
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7.- Por ultimo, crearemos la Management Class, via opcién 3 del ISMF, pero dejaremos

los valores por defecto —expiracién de datos sin limite, etc), y la denominaremos MCMPCROB.
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MANAGEMENT CLASS APPLICATION SELECTION Page 1 of 2
Command ===>

To perform Management Class Operations, Specify:
CDS Mame . . . . . . . . . 'SYS1.DFSMS.SCDS’
(1 to 44 character data set name or 'Active’ )
Management Class Name . . . MCMPCROB (For Management Class List, fully or
partially specified or * for all)

Select one of the following options
3 . List - Generate a list of Management Classes
Display - Display a Management Class
Define - Define a Management Class
Alter - Alter a Management Class

If List Option is chosen,
Enter "/" to select option _ Respecify View Criteria
Respecify Sort Criteria

Use ENTER to Perform Selection; Use DOWN Command to VYiew next Selection Panel;
Use HELP Command for Help; Use END Command to Exit.
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Fig. 43: Definicion de la Management Class.
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MANAGEMENT CLASS ALTER Page 1 of &
Command ===>

SCDS Wame . . . . . . : SY51.DFSMS.SCDS
Management Class Name : MCHMPCROB

To ALTER Management Class, Specify:

Description ==> MANAGEMENT ClASS MPC ROBOTICA VIRTUAL
::)

Expiration Attributes
Expire after Days Non-usage . . NOLIMIT (1 to 9999 or NOLIMIT)
Expire after DatefDays . . . . . NOLIMIT {0 to 9999, yyyy/mm/dd or
NOLIMIT)

Retention Limit . . . . . . . . . NOLIMIT {0 to 9999 or NOLIMIT)

Use ENTER to Perform Verification; Use DOWN Command to View next Panel;

Use HELP Command for Help; Use END Command to Save and Exit; CANCEL to Exit.
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Fig. 44: Expiracion de datos de la Management Class.
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8.- Con las 4 clases definidas, lo siguiente es entrar en el mena 7 Automatic Class
Selection , donde definiremos las reglas de uso de las 4 clases definidas. Crearemos un

dataset con 4 miembros, cada uno con una clase y los editaremos:
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ACS APPLICATION SELECTION
Command ===>

Select one of the following options:
1. Edit - Edit ACS Routine source code
2. Translate - Translate ACS Routines to ACS Object Form
. VYalidate - Validate ACS Routines Against Storage Constructs
. Test - Define/Alter Test Cases and Test ACS Routines
. Display - Display ACS Object Information
. Delete - Delete an ACS Object from a Source Control Data Set

If Display Option is Chosen, Specify:

CDS Name . . 'SYS1.DFSMS.SCDS’
{1 to 44 Character Data Set Name or ‘Active’)

Use ENTER to Perform Selection;

Use HELP Command for Help; Use END Command to Exit.
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Fig. 43: Edicion de las ACS
Tendran los siguientes contenidos:

DATACLASS DCMPCROB:

PROC DATACLAS

/‘k*******‘k***********‘k**********‘k*******‘k*******‘k** **********‘k*****/
FILTLIST MTL_DSN INCLUDE(COPIA.MTL.**)

IF &DSN=&MTL_DSN THEN SET &DATACLAS='DCMPCROB'

END

MANAGEMENT CLASS MCMPCROB:

PROC MGMTCLAS

I' * * * * * * * * * * * ******************/
FILTLIST MTL_DSN INCLUDE(COPIA.MTL.**)

IF &DSN=&MTL_DSN THEN SET &MGMTCLAS="MCMPCROB'

END

STORAGE CLASS SCMPCROB:

PROC STORCLAS

I' * * * * * * * * * * * *****************/
FILTLIST MTL_DSN INCLUDE(COPIA.MTL.**)

IF &DSN=&MTL_DSN THEN SET &STORCLAS='SCMPCROB'

END
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STORAGE GROUP SGMPCROB:

PROC STORGRP

/************************************************** *****************/

FILTLIST MTL_DSN INCLUDE(COPIA.MTL.**)
IF &STORCLAS='SCMPCROB' THEN SET &STORGRP='SGMPCROB
WRITE 'STORGRP ="' &STORGRP
WRITE 'STORCLAS="&STORCLAS
END
El Storage Group y el Storage Class definen el comportamiento de la grabacién de los

datos. En este caso, todo dataset que empiece por COPIA.MTL.** adquirird este Storage

Group, lo que hara que automaticamente se grabe en los volimenes de cinta de este robot.

9.- Como Ultimo paso, y una vez editados los miembros correspondientes, realizaremos
un 2. Traslate uno por uno y después un 3. Validate , para verificar que no existen errores. El

listado de salida de la verificacion final, deberia ser algo similar a esto:
VALIDATION RESULTS

VALIDATION RESULT: VALIDATION SUCCESSFUL - WARNING S DETECTED
SCDS NAME: SYS1.DFSMS.SCDS

ACS ROUTINE TYPE: *

DATE OF VALIDATION: 2011/08/10

TIME OF VALIDATION: 14:17

IGD060261 NO POOL-TYPE STORAGE GROUPS EXIST INTHE CONFIGURATION

En este caso concreto, nos da un Warning haciendo referencia a que no hemos definido ningin
POOL de discos en el Storage Group, pero lo obviamos porque de lo que se trata es de definir
robdticas virtuales.

Una vez obtenido este resultado, nos irlamos la opcion 8. Control Data Set del ISMF y
hariamos un 5. Activate , con una confirmacion para realizar la activacion:
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CONFIRM ACTIVATE REOQUEST
Command ===>

To Confirm Activation on the following Control Data Set:
CDS : SYS1.DFSMS.SCDS

Specify the following:
Enter "/" to select option / Perform Activation

Use ENTER to Perform Operation;

Use HELP Command for Help; Use END Command to Exit.
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Fig. 44: Confirmar Activacion.

A partir de este momento, tenemos el SMS preparado para operacion con el robot.
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1.3.5 Activacion de DFSMSrmm

Esta apartado explica como activar el RMM (Removable Media Manager), que es un
modulo que se encarga de la gestion de todas las bibliotecas de cintas, tanto automaticas
(robdtica) o manuales o standalone. Contamos con el hecho de que el DFSMSrmm esta

instalado en nuestro sistema ADCD. Para activar el RMM, ejecutaremos los siguientes pasos:

1.3.5.1 Customizaciéon de miembros de la PARMLIB

1.- Lo primero de todo, hay que verificar si en el miembro IFAPRDXX, se encuentra el
miembro instalado. Si lo esta, deberian aparecer las siguientes lineas. Si no lo esta, las

afadiremos:

PRODUCT OWNER(IBM CORP")
NAME(Z/OS)
ID(5694-A01)
VERSION(*) RELEASE(*) MOD(¥)
FEATURENAME(DFSMSRMM)
STATE(ENABLED)

2.- Lo siguiente es comprobar el miembro IEFSSNXX, y afiadir la linea EDGSSI, para

gue el zZ/OS sepa que subsistema lanzar. Por tanto, se deberia afiadir una linea como esta:

SUBSYS SUBNAME(DFRM) INITRTN(EDGSSSI)

3.- Debemos madificar las autorizaciones de TSO para poder emitir comandos de RMM
usando la opcién 6 del ISPF, por lo que debemos afiadir a la IKITSOXX los comandos
necesarios. Para averiguar que IKJTSO tenemos, con hacer un /D IKJTSO,SEND deberia
aparecernos la 00. De hecho, si no se le especifica nada en la IEASYS con la variable
IKITSO=XX, coge la 00 por defecto. Una vez sabido el miembro correcto (en nuestra

instalacién, IKJITSOO00), afiadiremos los siguientes comandos:

AUTHCMD NAMES( /* AUTHORIZED COMMANDS * +
RMM /* RMM * +
AUTHPGM NAMES( /* AUTHORIZED PROGRAMS * +
EDGHSKP I* RMM * +
EDGUTIL I* RMM * +
EDGRPTD I* RMM * +
EDGAUD * RMM * +
AUTHTSF NAMES( /* PROGRAMS TO BE AUTHORIZE D* +
/* WHEN CALLED THROUGH THE * +
/* TSO SERVICE FACILITY. * +
EDGHSKP I* RMM * +
EDGUTIL I* RMM * +
EDGRPTD I* RMM * +
EDGAUD /* RMM * +

Con esto, la lista de comandos de administracion de RMM quedara autorizada en TSO.

4.- Si quisiéramos que el RMF obtuviera datos del RMM para estadisticas, deberiamos
modificar el miembro SMFPRMXX, pero es un paso opcional que no seguiremos por no ser

critico.
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5.- Por ultimo, debemos crear un miembro llamado EDGRMMXX (en nuestro caso,
EDGRMMO00), copiado de la SYS1.SAMPLIB(EDGIVPPM), que es donde se definiran los
parametros de arranque del RMM cuando su STC se inicie. Dicho contenido sera similar al que

se muestra a continuacion:

¥ el */

I' * * * * * * * * **% **% * * * *************/
/* DFSMS/MVS 1.1.0 DFSMSrmm */
I* *
*PROPRIETARY V3 STATEMENT *
[*LICENSED MATERIALS - PROPERTY OF IBM *
*'"RESTRICTED MATERIALS OF IBM" */
*5695-DF1 */
/*(C) COPYRIGHT 1979,1993 IBM CORP. *
[*END PROPRIETARY V3 STATEMENT *
/************************************************** *************/
I* */
/* RMM (JDZ1150) IVP. IVP EDGRMMO00 PARMLIB MEMBER */

I* %
/* COPY THIS MEMBER TO 'SYS1.PARMLIB' AS MEMBER ED  GRMMO00. */
I* *
/* CHANGE THE MASTER AND JOURNAL FILE NAMES IF NEC ESSARY  *
I* %
/* ____________ */
OPTION DSNAME( RMM.CONTROL.DSBT /* MASTER FILE NAME*/ -
JRNLNAME( RMM.JOURNAL.DSEJ  /* JOURNAL NAME */ -
CDSID(RMM1) -
OPMODE( R)

MNTMSG MSGID(IEF233A)  ID(1) VOLUME(16) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IEF233D)  ID(1) VOLUME(16) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IEF234E K') ID(1) VOLUME(16) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IEF234E R") ID(1) VOLUME(16) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IEF234E D') ID(1) VOLUME(16) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IEF455D")  ID(1) VOLUME(16) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IEC501A)  ID(1) VOLUME(16) RACK (999)
MNTMSG MSGID(1EC502E K') ID(1) VOLUME(16) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IEC502E D') ID(1) VOLUME(16) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IEC502E R ") ID(1) VOLUME(16) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IEC502E RD') ID(1) VOLUME(17) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IEC502E RK') ID(1) VOLUME(17) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IAT5110)  ID(1) VOLUME(44) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IAT5210)  ID(1) VOLUME(50) RACK (999)
MNTMSG MSGID(IAT5410)  ID(1) VOLUME(20) RACK (999)

Hay que tener en cuenta los valores en Negrita. Por un lado, tenemos el DSNAME, que
especifica el dataset VSAM que llevara en control del nUmero de cintas que maneja el RMM.
Por otra parte, la opcion JRNLNAME especifica donde grabaremos el JOURNAL del RMM, y
por ultimo, tenemos el OPMODE u “Operation Mode” que indica el modo de trabajo del RMM
(M para manual, P para protegido, R para grabacion (modo normal de funcionamiento) y W

para warning). EI CDSID es un concepto nuevo, introducido desde la versién 1.9 del z/OS, que

nos indica el nombre de nuestro RMM ya que en un SYSPLEX podemos tener varios
funcionando, sobre todo si existen distintas roboticas. Lo llamaremos RMM1. Esto lo tenemos
que recordar, ya que cuando se creen los Dataset de Control, debemos hacer uso de este

parametro en su creacién y los nombres deben figurar como idénticos.
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1.3.5.2 Creacion del la STC de la PROCLIB

Necesitamos un miembro en la PROCLIB que sera en que se lance como STC para
que el RMM esté bajo la supervision del JES2. Para ello, copiaremos de SYS1.SAMPLIB el
miembro EDGDFRMM vy lo pegaremos en nuestra PROCLIB pero renombrandolo como

DFRMM. El contenido de dicho miembro lo listamos a continuacion:

/IDFRMM PROC M=00,0PT=MAIN

I

/I  PROCEDURE FOR DFRMM SUBSYSTEM TASK
I

/I* 1. M Is used to pick up the necessary PARMLIB
/I*  OPT can be used to execute the EDGRESET ut
/I*  the DFRMM subsystem interface before stopp
/I S DFRMM,OPT=RESET

/¥ P DFRMM

/I* 2. IEFRDER and PARMLIB are optional DD statem
/¥ the Installation & Customization Guide for

/I*  IEFRDR is only honoured for single step pr

/I* 3. This procedure is designed to run as a sin

/I* 4. If desired, the MASTER and JOURNAL DD stat
/I*  added to the procedure. Refer to the I&C G

/I* 5. The DFRMM startup procedure can optionally
/I*  OUTPUT JCL statement to direct sticky labe

/I statement name must match the DISPDDNAME s
1r* If the OUTPUT statement is not specified,

II*  label as write to operator messages using

I

I ik

II* zZIOS DFSMSrmm V1R3

I

/[FPROPRIETARY V3 STATEMENT

IFLICENSED MATERIALS - PROPERTY OF IBM
I"RESTRICTED MATERIALS OF IBM"

1*5694-A01

/I*(C) COPYRIGHT 1993,2001 IBM CORP.
IFSTATUS = HDZ11GO0

/"END PROPRIETARY V3 STATEMENT

I ik
/I* Change history:

/I* $01=0W57435,210,021205,MWW: Increase REGION val

1l
I*

member name sulffix.
ility to inactivate
ing DFRMM procedure.

ents - see

details.

ocedures

gle step procedure
ements can be
uide for details.
include an

| output. The
pecified in parmlib.
RMM issues the
route code 13.

Kkkkkkkkkkkkkkkhkkkkkk

*

E I I .

*
Kkkkkkkkkkkkkkkhkkkkkk
*

ue @O01A *

kkkkkkkkkkkkkkkkkkkk

IN"EFPROC EXEC PGM=EDG&OPT,REGION=0M,PARM="&M', TIME=1440 @01C

/FPARMLIB DD DDNAME=IEFRDER
/YIEFRDER DD DISP=SHR,DSN=SYS1.PARMLIB

/*MMDISP OUTPUT DEST=SYSTEMX,FORMS=LABEL,CLASS=L
//EDGPDOX DD DISP=SHR,DSN= RMM.RMMPDOX
//EDGPDOQOY DD DISP=SHR,DSN= RMM.RMMPDOY

Con M=00, le estamos diciendo que esta STC se alimente del miembro EDGRMMO00 de
la PARMLIB, editado anteriormente. También hay que alocar dos datasets que llevaran las
trazas del RMM, llamados RMMPDOX y RMMPDQOY. Como hay que crear varios datasets, el

siguiente apartado muestra cémo crear todos los datasets que entran en juego.

1.3.5.3 Creacion de Datasets, Catélogos de usuario,  etc.

Este apartado explicara paso a paso los datasets que se deben crear para el correcto
funcionamiento del RMM. Como intervienen varios datasets, crearemos un catalogo solo para

ellos y su alias correspondiente. Para ello, seguiremos los siguientes pasos:
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1.- Definiremos un catélogo llamado CATALOG.RMM, y lo conectaremos al catalogo
maestro, CATALOG.Z110.MASTER, con el siguiente JCL.:

/IDEFCATO00 JOB CLASS=A,MSGCLASS=X,NOTIFY=&SYSUID
/IDEFMCAT EXEC PGM=IDCAMS,REGION=8M
/ISYSPRINT DD SYSOUT=*
/ISYSIN DD *
DEFINE -
UCAT (-
ICFCATALOG -
NAME( CATALOG.RMM
VOL(ZASYS1) -
CYL(10 5) -
FREESPACE(10 10) -
SHR(3 4) -
IMBED -
REPLICATE -
STRNO(3) -

DATA ( -
CISZ(4096) -
BUFND(4) -

INDEX( -
BUFNI(4) -

CAT(CATALOG.Z110.MASTER)
S
/I* CONNECT THE DRIVING SYSTEM MASTER CATALOG INTO THE NEW TARGET
/I* SYSTEM MASTER CATALOG FOR THE CATCVTM JOB
S
J/ICONNECT1 EXEC PGM=IDCAMS
/ISYSPRINT DD SYSOUT=*
/ISYSIN DD *

IMPORT CONNECT -

OBJECTS((CATALOG.RMM -

DEVICETYPE(3390) -

VOLUME(ZASYS1))) -

CATALOG( CATALOG.Z110.MASTER
/*

2.- Definiremos el ALIAS para que todo lo que empiece por RMM, se vaya al catélogo
CATALOG.RMM, con el siguiente JCL:

/IDEFALIAS JOB CLASS=A,MSGCLASS=X,NOTIFY=&SYSUID
/IPAS0001 EXEC PGM=IDCAMS,REGION=1024K

/ISYSPRINT DD SYSOUT=*

/ISYSIN DD *

DEFINE ALIAS (NAME(RMM) -
RELATE(CATALOG.RMM)) -
CATALOG(CATALOG.Z110.MASTER)

/*

3.- Crearemos el dataset de Control del RMM (RMM.CONTROL.DSET) con el siguiente
JCL:
I/ICREAVSAM JOB CLASS=A,NOTIFY=&SYSUID,MSGCLASS=X,
I MSGLEVEL=(1,1)

IIPASO1 EXEC PGM=IDCAMS
//ISYSPRINT DD SYSOUT=*
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/IDASD DD DISP=SHR,UNIT=SYSDA,VOL=SER=ZASYS1
/ISYSIN DD *
DEFINE CLUSTER(NAME( RMM.CONTROL.DSBF
FILE(DASD) -
FREESPACE(15 0) -
KEYS(56 0) -
REUSE -
RECSZ(512 9216) -
SHR(3 3) -
KILOBYTES(4500 1500) -
VOLUMES(ZASYS1)) -
DATA(NAME(RMM.CONTROL.DSET.DATA) -
CISZ(26624)) -
INDEX(NAME(RMM.CONTROL.DSET.INDEX) -
CISZ(2048))
/*

Y lo inicializaremos, con el siguiente JCL (n6tese el nuevo parametro CDSID, que debe

tener el MISMO NOMBRE que nuestro miembro de configuracion de la PARMLIB):

/ICDSINIT JOB CLASS=ANOTIFY=&SYSUID,MSGCLASS=X,
I MSGLEVEL=(1,1)

JIEDGUTIL EXEC PGM=EDGUTIL,PARM=CREATE
/ISYSPRINT DD SYSOUT=*

/IMASTER DD DSN=RMM.CONTROL.DSEDISP=SHR
/ISYSIN DD *

CONTROL CDSID(RMM1)

/*

4.- Crearemos el JOURNAL del RMM, utlizando como base el JCL del
SYS1.SAMPLIB, EDGJNLAL, y le haremos las modificaciones oportunas:

//EDGJINLAL JOB CLASS=A,MSGCLASS=X,NOTIFY=&SYSUID

//************************************************* *kkkkkkkkkkkhkik
/* DFSMS/MVS 1.4.0 DFSMSrmm *
//-k *
/[*Proprietary V3 Statement *
/[*Licensed Materials - Property Of IBM *
/[*"Restricted Materials of IBM" *

*

11*5695-DF1 (C) COPYRIGHT 1979,1993 IBM CORP.

/*End Proprietary V3 Statement *

/I‘ * *% *% * * * * * * * * * *kkkkkkkkkkkkk

//* *

/I RMM (HDZ11DO0). ALLOCATE JOURNAL FILE *

//-k *

/* THIS JOB IS USED TO ALLOCATE A JOURNAL FILE FO R THE RMM *
/* CONTROL DATA SET. *

//* *

I*  MAKE THE FOLLOWING CHANGES TO THIS JOB BEFOR  E SUBMITTING *
/I* 1T FOR EXECUTION: *

/*  1.JOBCARD. Enter required job card informat ion for your *

I* installation. *

/I*  2.volser Set to the serial number of the vo lume on which*
II* to allocate the JOURNAL file. *

I 3.JOURNAL.FILE.DSNAME Set to the name selec ted. *

/I*  4.store_class to a storage class with GUARA NTEED SPACE *
I* or delete the STORCLAS keyword. *

/I*  5.SPACE. Update the values for space alloca tion if you *

II* wish to use a different sized Journal dat a set *

//* *

la
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//-k _____________ *
/IJOURNAL EXEC PGM=IEFBR14

/ISYSPRINT DD SYSOUT=*

/IJOURNAL DD DISP=(NEW,CATLG),DSN= RMM.JOURNAL.DSET

I UNIT=SYSDA,VOL=SER=ZASYS1,

Il AVGREC=U,SPACE=(4096,(1000))

5.- Crearemos los datasets de trazas o PDAs, con el siguiente JCL:

//ALLOPDO JOB CLASS=A,MSGLEVEL=1,NOTIFY=&SYSUID
/ISTEP1 EXEC PGM=IEFBR14

//IDD1 DD DSN= RMM.RMMPD@XSP=(,CATLG),
l UNIT=SYSDA,

I VOL=SER=ZASYS1,SPACE=(CYL,(20))

/IDD2 DD DSN= RMM.RMMPDQ@XSP=(,CATLG),
I UNIT=SYSDA,

I VOL=SER=ZASYS1,SPACE=(CYL,(20))

Con todo esto, estamos en condiciones de lanzar el RMM.

1.3.5.4 Ejecucién de DFSMSrmm

Para ejecutar el RMM, basta con lanzar la STC creada en el punto 1.1.5.2, con un

comando de consola S DFRMM

En este punto, tenemos TODOS los subsistemas listos para funcionar.
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1.4 Puesta en Marcha del VTS

En este punto, estamos listos para poner en marcha nuestro particular VTS. Para ello,

seguiremos los distintos pasos por plataforma:

141 PC SERVER

Desde nuestro servidor Windows, lanzaremos el MPCPCServerAlLEXE y lo dejaremos
funcionando. Nos aseguraremos de que la carpeta creada que alojard las cintas virtuales tenga
suficiente capacidad. Por defecto, cada cinta ocupa 1 GB, por lo que en funcién del uso que le

hagamos al VTS, debemos asegurarnos de tener espacio en disco suficiente.

1.4.2 z/OS

En el z/OS tenemos que lanzar la Started Task que pondrd en memoria el otro extremo de la

comunicacion con el MFNetDisk.

Por tanto, desde la consola maestra, lanzaremos la Started Task haciendo un S
MPC,PRM=COLBs decir, la primera vez ejecutaremos un COLD-START.

=l0ix]
@l @¢

Archivo  Edicion  Wista Comuricacidn  Acciones  Wentana  Ayuda

DB 2% B(= = %

Ba| et

STCO0O36 S$SHASP373 MPC STARTED

STCoO036 MPCY999I COLD START REQUEST FOUND

STCO0036 MPCO99I HU XXXXKK, KKK, XXXKKK SU z/08 01.10.00
STCO0O36 MPCOOLI MPC PRO VER 13.00 - 07/21/11 STARTED
STCo0036 HMPCO51I MPC PTFID=00173

STCOO036 MPCO35I ECSA GETMAIN SIZE 000016K

STCo0036 MPCY999I IO ROUTINE FLAGS =7¥F395CEV 7F394C67
STCo0036 MPCY999I START TPS INITIALIZATION

STCooe3d6 MPC999I TPS INITIALIZATION WAS OK

STCo0036 HMPCY999I START TWR INITIALIZATION

STCooe3db MPC999I MPCLOG DATA VALIDATION ENDED OK

STCo0036 HMPCY999I COLD START ENDED SUCCESFULLY <TWR>
STCOO036 MPCO99I TUWR INITIALIZATION WAS OK

STCo0036 MPCI999I START TTK INITIALIZATION
STCo0036 MPCY999I TTK INITIALIZATION WAS OK
5TCooe3d6 MPCO43I VERSION TOKENID <0064>
STCo0036 HMPCY999I SERVER INITIALIZATION COMPLETED SUCCESSFULLY
.23. STCooe3db MPC999I CONFIG UPDATE ENDED OK
IEE6121I CN=L700 DEVNUM=0700 SYS=ADCD

IEE1631 MODE= RD
A a 22/003

13" [Conectado a un sistema principalfservidar remoto localhost mediante un puerto 23

Fig. 45: Mensajes de Inicializacion del MPC

Si no estan lanzados, conviene lanzar también el OAM y el DFSMSrmm, con sus

respectivos Strated Tasks (OAM1 y DFRMM, respectivamente).

NOTA: Al lanzar el OAM puede salir este mensaje:
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12.25.38 STC00037 $HASP373 OAM1 STARTED

12.25.38 STC00037 CBRO0001l OAM initialization star ting.

12.25.38 STC00036 MPC999] SYSTEM RESET TO PC

12.25.39 STC00037 *CBR3660A Enter MEDIAZ2 scratch vo lumes into library
MPCROBOT.

12.25.39 STC00037 CBRO0002I OAM initialization comp leted.

Esto es debido a que como tenemos menos de 100 cintas SCRATCH, el sistema nos

avisa de ello.

Segln nuestro miembro de parametros MPCOPT que reside dentro
MPC.XXXX.SAMPLIB, tenemos configurado 8 dispositivos (especificados en el parametro
RANGE en la configuracién TAPEDRYV), por lo que si ahora hacemos un DS P,580,8 nos

deberia salir un listado como el que sigue:

UNIT DTYPE M CNT VOLSER CHPID=PATH STATUS

0580,3490L ,F,000, ,00=+ 07=+

0581,3490L ,F,000, ,00=+07=+

0582,3490L ,F,000, ,00=+ O7=+

0583,3490L ,F,000, ,00=+ 07=+

0584,3490L ,F,000, ,00=+ 07=+

0585,3490L ,F,000, ,00=+ 07=+

0586,3490L ,F,000, ,00=+ 07=+

0587,3490L ,F,000, ,00=+ O7=+

* * * **% *% * * SYM BOL DEFlNlTlONS *kkkkkk *kkkkkkkkkkkkkkkk
F = OFFLINE + = PATH AVAILAB LE

Como sale el simbolo + es que esta disponible. Por tanto, lo siguiente seria hacer un
V 580-587,0ONLINE y pondriamos los drives de nuestra robética ONLINE.

UNIT TYPE STATUS VOLSER VOLSTATE

0580 349M O -R /REMOV
0581 349M O -R /REMOV
0582349M O -R /REMQOV
0583349M O -R /REMQOV
0584 349M O -R /REMQOV
0585349M O -R /REMOV
00 0586 349M O -R /REMOV
0587349M O -R /REMQOV

Si hacemos lo mismo con los rangos 590 a 597, todo deberia funcionar igual. En estos
momentos, tenemos nuestra robética virtual (bocas 580-587) y unidades standalone 3490E

(bocas 590-597), en linea y listas para trabajar.

El comando de SMS de consola siguiente, nos dira el estado de nuestra robdtica:

D SMS,LIB(MPCROBOT),DETAIL

Resultado:
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CBR1110l OAM library status:

TAPE LIB DEVICE TOT ONL AVL TOTAL EMPT Y SCRTCH ON OP
LIBRARY TYP TYPE DRV DRV DRV SLOTS SLOT S VOLS
MPCROBOT ML MANUAL 16 8 8 O 0O oYY
MEDIA SCRATCH SCRATCH SCRATCH

TYPE COUNT THRESHOLD CATEGORY

MEDIA2 14 100 0000

LIBRARY ID: 11777

Se puede observar como de los 16 Drives que definimos en el HCD, solo tenemos 8
activos. Esto lo podemos cambiar cambiando el parametro RANGE de TAPEDRV en el

miembro MPCOPT, de 8 a 16, por lo que podriamos tener todos los drives disponibles.

Por otra parte, también se observa como no hay volimenes SCRATCH de ningun tipo.

Para afiadir volimenes y mas operatorias, se explicaran en el punto siguiente.

1.5 Operacion del VTS

En este Gltimo apartado, explicaré algunas de las operatorias para trabajar con nuestra robética

virtual.

1.5.1 ANADIR CINTAS SCRATCH AL VTS

Para afiadir cintas Scratch a nuestro robot, tenemos que tener en cuenta lo siguiente:

1.- Debemos comprobar en el PCTool —servidor Windows- que nuestro rango de cintas
definidas es el correcto. No funcionara bien si tienes definidas en el PCServer 32 cintas, y

quieres definir la nimero 33.

2.- Asimismo, debemos comprobar también que el nimero de cintas a definir dentro del
miembro MPCOPT no excede del parametro COUNT de la linea TAPELOC. Si queremos

afadir mas cintas, debemos incrementar tanto este nimero como el TapesRange del PCTool.

Con esto en cuenta, y estando dentro del rango, para afiadir una cinta al robot virtual,

introduciremos este comando en la consola maestra:

LI ENT AOO0O00,MPCROBOT,MEDIAZ2

El resultado seré el siguiente:

13.02.42 CBR3610I Volume entry processing .
The following volumes were entered into library MPC ROBOT.
A00000
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NOTA: Por defecto, este volumen se da de alta como PRIVATE. Para cambiarlo a SCRATCH,
basta con hacer un alter en el ISMF opcién 2 (Volume) y luego 3 (Mountable Tape) con el fin de
pasarlo a SCRATCH.

ol

Archiva  Edicion  Yista Comunicacion  Acciones  ¥entana  Ayuda

B B A% B wm st 22 @ @
Panel List Utilities Scroll Help

MOUNTABLE TAPE VOLUME LIST

Command ===>
Entries 1-14
Enter Line Operators belou: Data Columns

LINE VOLUME USE VOLUME CHECKPT LIBRARY

OPERATOR SERIAL ATTR ERROR STATUS NAME

---(1)---- -(2)-- --(3)-- ------- (a)---—----- --(6)---
AOODOO SCRATCH MPCROBOT
AOOEO1 SCRATCH MPCROBOT
AOBBOZ PRIVATE MPCROBOT
AOOOO3 PRIVATE MPCROBOT
Aoooo4g SCRATCH MPCROBOT
AOODOS SCRATCH MPCROBOT
AOOPO6 SCRATCH MPCROBOT
AOOOOY SCRATCH MPCROBOT
AOOEO8 SCRATCH MPCROBOT
AOBOO9 SCRATCH MPCROBOT
AODO10 SCRATCH MPCROBOT
AOBO11 SCRATCH MPCROBOT
AOOO12 SCRATCH MPCROBOT
AOOO13 SCRATCH MPCROBOT

MA a]
=" [Canectada a un sistema principalfservidor remata 192,168,254, 254 utilizanda una agrupacidn/lu SCOTCPO

Fig. 46: Alteracién de volumen de cinta desde ISMF

-i0lx

Archivo  Edicion  Wista Comuricacidn  Acciones  Wentana  Ayuda

EREENECEE

Panel Utilities Help

Ba| et

MOUNMTABLE TAPE YOLUME ALTER ENTRY PANEL
Command ===>

Tape VYolume: ADOODZ
Specify New WYalues for the following Fields: {leave as-is if no change)

Use Attribute: 0ld Value : PRIVATE
New Value . . s {P - Private or S - Scratch)

Storage Group: 0Old Value : SGMPCROB

New Value . . SGMPCROB

Shelf Location: Old VYalue
New Value

Owner Information:
0ld vValue:
New Value

Use ENTER to Perform ALTER;

Use HELP Command for Help; Use END Command to Exit.
MA u]

13" [Conectado a un sistema principaliservidor remoto 192,168,254, 254 utilizando una agrupacidnlu SCOTCPO

Fig. 47: Cambio de Private por Scratch
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La otra opcion consistiria en cambiar la definicion de la robdtica, de forma que cuando se

inserten nuevas cintas, se hagan de forma Scratch:

ol
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B DD 2% BlE @ ) 2 6] @

Panel Utilities &Scroll Help

TAPE LIBRARY ALTER Page 1 of 4
Command ===>

SCDS Name . : SYS1.DFSMS.SCDS
Library Name : MPCROBOT
Library Type : MANUAL

Device Type : MANUAL

To ALTER Library, Specify:
Description ==> MPC ROBOTICA VYIRTUAL

Library ID . . . . . . . . . . 11777 (00001 to FFFFF)
Note: Library ID changes will be reflected in the TCDB without having the
configuration with the Library Name activated.
Console Name . . . . . . . . . .
Entry Default Data Class . . . . DCMPCROB
Entry Default Use Attribute . . {P=PRIVATE or S=SCRATCH)
Eject Default . . . . . . . . . {P=PURGE or K=KEEP)

Use ENTER to Perform Verification; Use DOWN Command to View next Panel;
Use HELP Command for Help; Use END Command to Save and Exit; CANCEL to Exit.

MA a]
=" [Canectada a un sistema principalfservidor remata 192,168,254, 254 utilizanda una agrupacidn/lu SCOTCPO

Fig. 48: Cambio de configuracion Robdtica Virtual

1.5.2 PONER ONLINE U OFFLINE LA ROBOTICA VIRTUAL

Para controlar la operacién de la robdética virtual, se ejecutarian los siguiente comandos de
SMS:

V SMS,LIB(MPCROBOT),ONLINE para poner la robotica en linea.

V SMS,LIB(MPCROBOT),OFFLINE para poner la robotica fuera de linea.
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